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Arduino nedir?

o - Ve Ar2an Aogrammng

Arduino donanim ve yazilimin kolayca
kullanilmasina dayali bir acik kaynak elektronik
platformdur.



Acik kaynak nedir?

Acik kaynak, bir bilgisayar yaziliminin makina diline
donusturaltip kullanimindan 6nceki, programcilar
tarafindan okunur, anlasilir, yeni amagclara uygun
degistirilebilir halinin gizli tutulmayip acik, yani
okunabilir halde kamuyla paylasiliyor olmasina verilen
isimdir.



OLENE KADAR
DOST MUYUZ?

Arduino ayn1 zamanda Italyancada dost anlamina gelmektedir.



1: USB jaki

: Power jaki (7-12 V DC)

: Mikrodenetleyici ATmega328
: Haberlesme ¢ipi

:16 MHz kristal

: Reset butonu

: Power ledi

: TX / RX ledleri

: Led

10 : Power pinleri

11 : Analog girisler

12 : TX / RX pinleri

13 : Dijital giris / ¢ikis pinleri
(yaninda ~ isareti olan pinler PWM
¢ikisi olarak kullanilabilir.)

14 : Ground ve AREF pinleri

15 : ATmega328 icin ICSP

16 : USB arayuzu ic¢in ICSP
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/ Mikrodenetleyici nedir?

* Yazilim ve donanimin kesistigi noktadir arduino kartlarimizda.
* Arduino kartlar1 genellikle atmel avr mikrodenetleyicilerini
kullanmaktadir.
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~Arduino Uno Kartinin Ozellikleri

¢ Mikrodenetleyici: ATmega328
¢ Besleme Voltaji: 7-12V
¢ Calisma Voltaji: 5V (Arduino UNO kag voltta calisir?)
¢ Giris-Cikas Pinleri Sayisi: 14 adet dijital pini mevcuttur.
Bunlardan 6 tanesi PWM olarak kullanilabilir. 6 pinden 8 bitlik
analog sinyal ¢ikis1 elde edilebilmektedir.
¢ Pinlerdeki Akim: 40mA(5V), 50mA(3.3V)
¢ FLASH: 32 KB (2 KB Bootloader tarafindan kullaniliyor)
1 KB EEPROM
2 KB SRAM
¢ Calisma Saat Hiz1: 16 MHz
¢ Iletisimi de USB iizerinden saglayabilmektedir.



Mikrodenetleyici : ATmega2560
Caligsma gerilimi : +5 V DC

Tavsiye edilen besleme gerilimi : 7-12V
DC

Besleme gerilimi limitleri : 6 - 20 V
Dijital giris / ¢ikig pinleri : 54 tane (15
tanesi PWM cikisini destekler)

Analog giris pinleri : 16 tane

Giris / ¢ikis pini bagina diisen DC akim :
40 mA

3,3 V pini i¢in akim : 50 mA

Flash hafiza : 256 KB (8 KB bootloader
icin kullanilir)

SRAM : 8 KB

EEPROM : 4 KB

Saat frekansi : 16 MH
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Kartinin Ozellikleri—
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Arduino N

Mikrodenetleyici : Arduino Nano V3 te ATmega328
(6nceki versiyonlarda ATmega168)

Calisma gerilimi : +5V DC

Tavsiye edilen besleme gerilimi : 7 - 12 V DC
Besleme gerilimi limitleri : 6 - 20 V

Dijital giris / ¢ikig pinleri : 14 tane (6 tanesi PWM
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Analog giris pinleri : 8 tane . i,m_ |

Giris / ¢ikis pini basina diisen DC akim : 40 mA D e sz
Flash hafiza : ATmega328 icin 32 KB, ATmegai168 h—m R
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icin 16 KB (2 KB bootloader i¢in kullanilir) 1oy
SRAM : ATmega328 icin 2 KB, ATmega168 icin 1 K %ﬁ;ﬁ%ﬁ =
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byte - - N

@ i
Saat frekansi : 16 MHz T o
Boyutlari : 18 mm x 45 mm ol ¥ s
Agirlik : 5 g pogmenn  BE

o w

50lutg MAX 200sA
® on entlre package @ Analog exclusively Pins m
1A



Peki Projem Icin Hangi Kart Uygun ?

1-Projenin amaci belirlenmeli, bu amaclar
dogrultusunda kullanilacak cevre birimlerin
belirlenmeli.

2-Proje icin buitce durumu belirlenmeli.

Yanitlar dogrultusunda uygun gelistirme kart1 se¢ilmelidir.



~Arduino IDE sini nasil yuklerim ?

VIDEO VAR



Arduino icin kaynaklar

* Arduino - Coskun TASDEMIR
e YOUTUBE === >>>>>LEZZETLI ROBOT TARIFLERI

INTERNET
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ARDUINO ILE DUITAL GIRIS - CIKIS
ISLEMLERI
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Arduino uno ile GPIO

Dijital girsi-cikis fonksiyonlar1 Arduino ile harici bir
dijital birime 1 veya o degerini gondermemizi veya
disaridan gelen degerleri okuyabilmemizi saglar.

Ornek bir butona basilip basilmadigini, ledi yakip
sondiirmek vb islemler gibi



Arduino uno kartinda nerede bu pinler?
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Arduino’ya hangi pinlerinin ne amagcla kullanilacagi EN BASTA
: BELIRTILMELIDIR.AKSI TAKTIRDE KOD CALISMAZ YADA
ISTENILEN PERFORMANS ALINAMAZ

Arduino Uno Kartinda
Dijital 1 =+ 5 VOLT
Dijital 0 = 0 VOLT

Pinlerdeki Akim: 40mA(5V),
50mA(3.3V)
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~  KARA SIMSEK PROJESI




fritzing

Arduino Uno Kartinda Pinlerdeki Akim: 40mA(5V),

Diyjital 1 =+ 5 VOLT 50mA(3.3V)
Dijital 0 = 0 VOLT

PEKI NEDEN DIRENC KULLANDIK ???
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Kodun incel

nst int LEDdizisi[] = {2,3,4,5,6,7,8,9};

void setup () { /* void setup kismi arduino kartimizin temel kurulum iglemlerini yaptigimiz yerdir yani
ilk basta arduino kartimiz baglarken hangi ayarlar1 yapmasi gerekiyorsa o ayarlar yaptigimiz yerdir
I void setup her calsimada sadece 1 kez calisir ve biter.*/

for(int i=o0; i<8 ;i++)
{ /* For dongusuyle LEDdizisi elemanlarina ulasiyoruz */
pinMode(LEDdizisi[i], OUTPUT); /* LED pinleri cikis olarak ayarlandi */
}
Serial.begin(9600);/*PC ve Arduino arast SERI HABERLESMEYi AYARLAR*/
}

void loop() {/*
void loop béliimii arduino kartimizin calisip void setup ayarlarini yaptiktan sonra SUREKLI OLARAK
CALISTIGI YERDIR WHILE(1) komutu ile AYNI MANTIKLA CALISIR.
o
for(int i=0; i<8; i++){ /* Tum LEDIeri sirayla 50 milisaniye yakip sonduruyoruz */
digitalWrite(LEDdizisi[i], HIGH);
delay(50);
digitalWrite(LEDdizisi[i], LOW);
}

for(int j=7;j>-1; j--)
{ /* LEDleri geri yonde 50 milisaniye yakip sonduruyoruz */
digital Write(LEDdizisi[j], HIGH);
delay(s0);
digital Write(LEDdizisi[j], LOW);
}
}



Arduino giris cikis fonksiyonlarinin
incelenmesi

pinMode(PIN NUMARASI, HANGI DURUMDA
KULLANACAGIZ)

pinMode(3,0UTPUT) yani; 3 numarali pin o/1 olarak
kullanilacak

pinMode(5,INPUT) yani 5 numarali pin giris olarak kullanilacak



digitalWrite(pin NUMARASI, PININ DURUMU )

HIGH === DIJITAL1===5V
LOW===DIJITAL o0 ===0V
digitalWrite(3,HIGH)

3 numarali pin 5 v olsun
digitalWrite(4,LOW)

4 numrali pin o volt olsun



Arduino uzerinde bekleme stiresi vermek

kodu

delay(MILISANIYE MIKTARI)



BUTON ILE LED KONTROLU




mlc1yla etkilesim halinde olan bircok projede digme

kullanilmaktadir. Diigme, arasinda az bir bosluk bulunan iki tel gibi
diistniilebilir. Kullanic1 diigmeye bastiginda bu bosluk kapanir ve diigme
iletken duruma gecer, tizerinden akim akar. Kullanici diigmedan elini
cektiginde devrenin eski konumuna donmesi i¢in, pull up ve pull down
denilen diren¢ baglantilar kullanilir,

Pull up ve pull down direnc ismi degil, direnc¢lerin baglanma seklidir.
Genellikle 10K ohm direng kullanilir.
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const int Dugme = 6; /* diigmenin bagli oldugu pin */
const int LED = 5; /* LEDin bagli oldugu pin */
Murumu = 0; /* digmenin durumu */

/
int LEDDurumu = o; /* birinci yontem i¢in LED durumu */

void setup() {
pinMode(LED, OUTPUT); /* LED pini ¢ikis olarak ayarlandi */
pinMode(Dugme, INPUT); /* diigme pini giris olarak ayarlandi */
}

void loop(){
dugmeDurumu = digitalRead(Dugme); /* diigmenin durumu okundu ve degiskene aktarild1 */
if(dugmeDurumu == HIGH) { /* diigmeye basilmis ise */
delay(10); /* dalgalanmalar i¢in biraz bekleyelim */
if(LEDDurumu == o){ /* LED yanmiyorsa */
digitalWrite(LED, HIGH); /* LEDi yak */
LEDDurumu = 1;
Jelse { /* LED yaniyorsa */
digitalWrite(LED, LOW); /* LEDi sondur */
LEDDurumu = o;

}

while(dugmeDurumu == HIGH){ /* diigmeye basili oldugu surece bekle */
dugmeDurumu = digitalRead(Dugme); /* digmenin durumunu kontrol et */
}
delay(10); /* dalgalanmalar i¢in biraz bekleyelim */
}
}



digitalRead(DIJITAL GIRISIN YAPILMASI ISTENEN
PIN)
if(digitalRead(3)==HIGH)
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